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Description 

La pr^sente invention a pour objet un dispositif d'ac- 
couplement destin6 ^ relier entre eux deux arbres de 
transmission rotatifs et align6s, pouvanl subir un mou- s 
vement relatif de translation parallelement ^ leur axe 
commun de rotation ainsi qu'un I6ger rDOUvement de d6- 
placement angulaire relatif de leurs axes respectifs de 
rotation. 

On connait de nombreuses realisations d'accouple- 
ment entre deux arbres de transmission rotatifs, comme 
par example des dispositifs d cardan ou k plots ^lasti- 
ques qui permettent un ddsalignement des axes de ro- 
tation des arbres, mais qui n'autorisent pas un d^place- 
ment axial. 

Pour satisfaire k ces deux conditions, on connait des 
accouplements souples ou t6lescopiques, nnals qui sont 
relatlvement encombrants et complexes ce qui a un effet 
direct sur le coOt et la maintenance de ces accouple- 
ments. 

De plus, ce type d'accouplement rdagit lentement 
compte tenu des organes de liaison, ce qui est incom- 
patible avec des conditions de fonctionnement extre- 
mes, c'est k dire pour un couple important k des tr^s 
grandes vitesses de rotation. 

on connait dans le GB-A-551 342 un dispositif d'ac- 
couplement en rotation de deux arbres de transmission 
independantes et alignes qui est forme par deux brides 
de raccordement mont6es chacune k I'une des extr6mi- 
tes en regard desdits arbres et reliees en p6riph6rie et 
alternativement I'une k I'autre par des organes de liaison 
situes dans un mdme plan sensiblement perpendiculaire 
a Taxe de rotation desdits arbres et comportant chacun 
des 6l6ments d^formables. Les brides de raccordement 
adjacentes sont emboTtables I'une dans I'autre et for- 
m6es chacune par un plateau periphdrique comportant 
trois 6l6ments d'entrainement uniform6ment r6partis 
autour de I'axe de rotation desdits arbres. 

la presente invention a pour but de proposer un dis- 
positif d'accouplement en rotation de deux arbres de 
transmission qui permet de rem^dier aux inconv^nients 
inh^rents aux dispositifs connus et d'assurer la souples- 
se torsionnelle de raccouplement ainsi que la filtration 
des eventuelles vibrations. 

A cet effet, la presente invention propose un dispo- 
sitif d'accouplement en rotation de deux arbres de trans- 
mission independants et align6s, fonm6 par deux brides 
de raccordement montdes chacune k I'une des extremi- 
t6s en regard desdits arbres et relives en p6riph6rie et 
alternativement i'une k I'autre par des organes de liaison 
situ6s dans un mdme plan sensiblement perpendiculaire 
k I'axe de rotation desdits arbres et comportant chacun 
des 6l6ments d^formables, lesdites brides de raccorde- 
ment adjacentes etant emboitables I'une dans I'autre et 
form^es chacune par un plateau p^riph^rique circulaire 
comportant des 6l6ments d'entraTnement, caract6ris6 
en ce que les elements d'entrainement sont formes par 
trois couples de plots d'entrainement cylindriques, ra- 



dlaux. 

Selon d'autres caract6ristiques de invention : 

les couples de plots de chaque bride m6nagent en- 
tre eux un espace libra pour le posit ionnement des 
couples de plots de la bride adjacente dans ledit plan 
sensiblement perpendiculaire k I'axe de rotation 
desdits arbres, 

chaque plot cylindrlque a une forme conique, 
chaque organe de liaison est forme par une biellette 
comportant deux chapes dispos6es en regard I'une 
de I'autre, les extr6mit6s libres des chapes 6\anX 
montdes libres en rotation chacune sur un plot des 
coupes de plots adjacents de chaque bride et les 
extr6mit6s en vis -^-vis de ces chapes m^nageant 
un logement pour les elements deformables et etant 
reliees entre elles par lesdits elements deformables, 
la premiere chape comporte k son extr6mit6 dispo- 
see en vis-^-vis de la seconde chape, des pattes 
s'intercalant entre des pattes nenagees a I'extremite 
de ladite seconde chape, 

les elements deformables de chaque biellette de 
raccordement sont form6s par deux coussins 
coaxiaux, 

une extremite du premier coussin est solldaire du 
corps de la seconde chape de ladite biellette et 
I'autre extremite dudit premier coussin est solldaire 
des pattes de la premiere chape de ladite biellette 
et une extr6mit6 du second coussin est solldaire des 
pattes de ladite seconde chape et I'autre extremite 
dudit second coussin est solldaire des pattes de la- 
dite premidre chape, 

les coussins sont de forme cylindrlque et en elasto- 
m^re. 

D'autres caract^ristiques avantages de I'invention 
apparaitront k la lecture de la description d6taill6e qui va 
suivre pour la comprehension de laquelle on se reportera 
aux dessins annexes, dans lesquels : 

la figure 1 est une vue schdmatique en coupe du 
dispositif d'accouplement en rotation de deux arbres 
de transmission, selon Tinvention, 
la figure 2 est une vue de face de la premiere bride 
de raccordement du dispositif d'accouplement, 
la figure 3 est une vue en coupe selon la ligne 3.3 
de la figure 2, 

la figure 4 est une vue de face de la seconde bride 

de raccordement du dispositif d'accouplement, 
la figure 5 est une vue en coupe selon la ligne 5.5 
de la figure 4, 

la figure 6 est une vue montrant les deux brides de 
raccordement pr6assembl6es, 
la figure 7 est une vue en bout du dispositif d'accou- 
plement selon I'invention, 

la figure 8 est une vue de dessus d'une biellette du 

dispositif d'accouplement selon I'invention, 

la figure 9 est une vue en coupe selon la ligne 9.9 
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de la figure 8. 

la f igu re 1 0 est une vue en coupe selon la iigne 1 0. 1 0 

de la figure 9, 

la figure 11 est un schema montrant le fonctionne- 
ment du dispositif d'accouplement selon rinventlon, 
la figure 1 2 est une vue schematique en coupe d'une 
variante du dispositif d'accouplement selon I'inven- 
tion. 

Le dispositif d'accouplement represents sch6mati- 
quement k la figure 1 et d6signe dans son ensemble par 
la rSfSrence 1 , est destine ^ relier entre eux deux arbres 
de transmission 2 et 3 rotatif s et alignes, un arbre menant 
par exemple 2 et un arbre mene par exemple 3. 

Ces arbres 2 et 3 peuvent subir un mouvement re- 
latif de translation paralldlement k leur axe commun de 
rotation ainsi qu'un l^ger mouvement de dSplacement 
angulaire relatif de leurs axes respectifs de rotation. 

Les arbres 2 et 3 peuvent etre de section cylindrique 
ou quelconque et peuvent egalement etre creux ou 
pleins. 

Le dispositif d'accouplement 1 se compose d'une 
premiere bride de raccordement 10 fix6e k rextr6mit6 2a 
de I'arbre 2 au moyen de goujons de fixation 4 et d'ecrous 
de serrage 5 et d'une seconde bride de raccordement 
20 fixde sur I'extrSmit^ 3a de I'arbre 3 Egalement au 
moyen de goujons de fixation 4 et d'ecrous de serrage 5. 

Les brides de raccordement 10 et 20 sont reliSes 
entre elles en p6rlph6rie et altemativement I'une k I'autre 
par des organes de liaison 30 situSs dans un meme plan 
sensiblement perpendiculaire k I'axe desdits arbres et 
comportant chacun des dldments ddformables, comma 
on le verra ulterieurement. 

Ainsi que represents sur les figures 2 et 3, la pre- 
miere bride de raccordement 10 fixSe sur I'extrSmite 2a 
de I'arbre 2 comporte un alSsage central 1 1 et un plateau 
pSriphSrique 12circulaireformant un lamage- Interne 13. 

Le plateau peripherique 12 comporte extSrieure- 
ment trois couples de plots d'entrainement 14 radiaux et 
uniform6ment rSpartis autour de I'axe de rotation de I'ar- 
bre 2. 

Les couples de plots 14 torment entre eux un angle 
de 1 20*" et les axes des deux plots 14 de chaque couple 
sont inclines I'un par rapport k {'autre en direction de I'axe 
de la bride 1 0. 

Les plots 1 4 sont cylindriques et de forme conique. 

Comme represente sur les figures 4 et 5, la seconde 
bride de raccordement 20 fixSe sur I'extrSmitS 3a de i'ar- 
bre 3 comporte un alSsage central 21 et un plateau p6- 
rlpherique 22 circulaire formant un lamage interne 23. 
Le plateau pSriphSrique 22 comporte extdrieurement 
trois couples de plots d'entrainement 24 radiaux et uni- 
formSment rSpartis autour de I'axe de rotation de I'arbre 
3. 

Les couples de plots 24 torment entre eux un angle 
de 1 20° et les axes des deux plots 24 de chaque couple 
sont inclines I'un par rapport k I'autre en direction de I'axe 
de la bride 20. 



Les plots 24 sont egalement cylindriques et de forme 
conique. 

Comme cela est illustr6 k la figure 6, les brides 10 
et 20 sont emboTtables I'une dans I'autre et les couples 

s de plots 1 4 de la premiere bride 10 mSnagent entre eux 
un espace libre pour le posittonnement des couples de 
plots 24 de la seconde bride 20 de telle mani^re que les 
axes des plots 1 4 et 24 soient situes sensiblement dans 
un mdme plan perpendiculaire k I'axe des brides 10 et 

10 20. 

Ces organes de liaison sont constitues par des biel- 
lettes d'entrainement 30 reliant altemativement un plot 
14 de la bride 10 avec un plot 24 de la bride 20 et cela 
pour I'ensemble des couples de plots 14 et 24, comme 
15 represents sur la figure 7. 

En se reportant aux figures 8 ^ 1 0, on va decrire une 
biellette d'entrainement 30, toutes les bielletes 30 Stant, 
dans ce mode de realisation, identlques. 

Chaque biellette d'entrainement 30 est formee de 
20 deux chapes 31 et 35 disposees en regard I'une de 
I'autre et dont le corps de chacune desquelles est sen- 
siblement parallelepipedique. 

L'extrSmite libre 31a de la chape 31 comporte un 
alesage dSbouchant 32 destine k recevoir un plot 1 4 de 
25 la bride 10 et est montee sur ledit plot correspond libre 
en rotation, par exemple au moyen d'une bague conique 
et de roulements non reprSsentSs. 

Cette chape 31 est maintenue sur le plot 1 4 par une 
vis 33. 

30 L'extrSmite 35a de la chape 35 comporte un alesage 
dSbouchant 36 destine k recevoir un plot 24 de la bride 
20 et est montde sur ledit plot correspondant libre en ro- 
tation, par exemple au moyen d'une bague conique et 
de roulements non reprSsentSs. 

35 Cette chape 35 est maintenue sur le plot 24 par une 
vis 37. 

Le corps de la chape 31 comporte sur sa face dis- 
posSe en vis-^-vis de la chape 35 et au milieu de son 
rebord superieur et inferieur, une patte 34 s'etendant 
40 perpendiculairement au corps de ladite chape 31 . 

Le corps de la chape 35 comporte sur sa face dis- 
posSe en vis-^-vis de la chape 31 et au niveau de son 
rebord supSrieur et InfSrieur, deux pattes 38 s'Stendant 
perpendiculairement au corps de ladite chape 35 et me- 
45 nageant entre elles un espace pour le positionnement 
des pattes 34 de la chape 31 , comme cela est represents 
sur les figures 8 et 10. 

Les pattes 34 et 38 des chapes 31 et 35 mSnagent 
un logement pour des SlSments dSformables 40 qui re- 
50 lient entre elles lesdites chapes 31 et 35. 

Les SlSments dSformables 40 sont formSs par deux 
coussins coaxiaux 41 et 42, par exemple de forme cylin- 
drique et en SlastomSre. 

Une extrSmitS du premier coussin 41 est solidaire 
55 d'une plaque d'appui 43qui elle-meme fixSe sur la chape 
35 au moyen de vis 44. L'extrSmitS opposSe du premier 
coussin 41 est solidaire d'une plaque d'appui intermS- 
diaire 45 qui est fixSe sur les pattes 34 de la chape 31 
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au moyen de vis 46. 

Une extr6mite du second coussin 42 est solidaire 
d'une plaque d'appul 47 qui elle-m§me fixee sur les ex- 
tr6mlt6s des pattes 38 de la chape 35 au moyen de vis 
48 tandis que Textremitd opposde de ce coussin 42 est 
solidaire de la plaque d'appui interm^diaire 45 fix^e sur 
les pattes 34 de la chape 31 . 

Les coussins 41 et 42 sont fix^s sur les plaques 
d'appui 43, 45 et 47 par des moyens appropri^s non re- 
presentes. 

Lorsque les bieliettes 30 sont mont^es sur les plots 
1 4 et 24 des brides 1 0 et 20, cet ensemble forme un ac- 
couplement entre les arbres 2 et 3 qui permet un mou- 
vement relatif de translation desdits arbres parallele- 
ment ^ leur axe commun de rotation ainsi qu'un I6ger 
mouvement de ddplacement angulaire relatif de leurs 
axes respectifs de rotation. 

Le schema de la figure 1 1 montre le fonctionnement 
du dispositif d'accouplement selon invention. 

En marche avant, c'est a dire lors de la rotation de 
I'arbre menant 2, les coussins 42 de chaque biellette 30 
sontcomprim^s et le couple moteur est transmis^ I'arbre 
men6 3. Les coussins 42 sont comprim6s d'une cote va- 
riable et proportionnelle ^ la valeur du couple transmis. 

En marche arriere, les coussins 41 de chaque biel- 
lette 30 sont alors comprim6s. 

Ces coussins 41 sont comprimds d'une cote varia- 
ble proportionnelle k la valeur du couple transmis. 

Selon une variante representee k la figure 12, une 
allonge 50 de section par exemple cylindrique est dispo- 
s6e entre les extrSmites 2a et 3a des arbres 2 et 3. 

Cette allonge 50 comporte k chacune de ses extrd- 
mites une bride de raccordement, respectivement 51 et 
52, destin6e k coop6rer avec la bride de raccordement 
adjacente, respectivement 10 et 20 des arbres 2 et 3 par 
rinterm^diaire des bieliettes 30. 

Ce mode de realisation autorise un mouvement de 
deplacement angulaire relatif des axes respectifs de ro- 
tation des arbres 2 et 3 plus important que pour le pre- 
cedent mode de realisation. 

Le dispositif d'accouplement selon la prdsente in- 
vention est de conception facilement industrialisable et 
presente I'avantage d'utiliser des elements interchan- 
geables et egalement de supprimer les liaisons metalli- 
ques ce qui permet d'6viter la transmission des vibra- 
tions. 

Le dispositif d'accouplement selon la presente in- 
vention autorise les cas de figures suivants: 

un desalignement axial et/ou angulaire des arbres 

sans transmission d'efforts parasites, 

une transmission d'un couple sans ddsatignement 

des arbres, 

un desalignement radial des arbres sans transmis- 
sion d'efforts parasites, 

et une transmission d'un couple avec desaligne- 
ment axial desdits arbres. 



Revendications 

1. Dispositif d'accouplement en rotation de deux 
arbres de transmission (2, 3) independants et ali- 

5 gnes, forme par deux brides de raccordement (10, 
20) montees chacune k I'une des extremites en 
regard desdits arbres (2, 3) et reliees en peripherie 
et alternativement I'une k I'autre par des organes de 
liaison (30) situes dans un meme plan sensiblement 

10 perpendiculaire k I'axe de rotation desdits arbres (2, 
3) et comportant chacun des elements detormables 
(40), lesdites brides de raccordement (10, 20) adja- 
centes etant emboTtables i'une dans I'autre et for- 
mees chacune par un plateau peripherique (12, 22) 

IS circulaire comportant des elements d'entratnement 
uniformement repartis autour de I'axe de rotation 
desdits arbres (2, 3), caracterise en ce que les ele- 
ments d'entratnement sont fomri6s par trois couples 
de plots d'entrainement (14, 24) cylindriques, 

20 radiaux. 

2. Dispositif selon la revendication 1 , caracterise en ce 
que les couples de plots (14, 24) de chaque bride 
(10, 20) menagent entre eux un espace libre pour le 

25 positionnement des couples de plots (14, 24) de la 
bride adjacente (10, 20) dans ledit plan sensible- 
ment perpendiculaire k I'axe de rotation desdits 
arbres (2, 3). 

30 3. Dispositif selon les revendications 1 et 2, caracterise 
en ce que chaque plot (14, 24) cylindrique a une 
forme conique. 

4. Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
55 tions precedentes, caracterise en ce que chaque 

organe de liaison est forme par une biellette (30) 
comportant deux chapes (31, 35) disposees en 
regard I'une de I'autre, les extremites libres des cha- 
pes (31 , 35) etant montees libres en rotation cha- 

40 cune sur un plot (1 4, 24) des couples de plots adja- 
cents de chaque bride de raccordement (1 0, 20) et 
les extr6mit6s en vis-^-vis de ces chapes (31, 35) 
menageant un logement pour les elements defor- 
mabtes (40) et etant reliees entre elles par lesdits 

45 elements detormables (40). 

5. Dispositif selon la revendication 4, caracterise en ce 
que la premiere chape (31) comporte k son extre- 
mite disposee en vis-^-vis de la seconde chape (35), 

50 des pattes (34) s'intercalant entre des pattes (38) 
menagees k I'extremite de ladite seconde chape 
(35). 

6. Dispositif selon les revendications 1 et 4, caracterise 
ss en ce que les elements detormables (40) de chaque 

biellette de raccordement (10, 20) sont formes par 
deux coussins coaxiaux (41 , 42). 
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7. Dispositif selon Tune quelconque des revendica- 
tions precddentes, caracterise en ce qu' une extrd- 
mit6 du premier coussin (41) est solidaire du corps 
de la seconde chape (35) de ladite biellette (30) et 
I'autre extr6mit6 dudit premier coussin (41 ) est soli- 
daire des panes (34) de la premidre chape (31) et 
une extr6mit6 du second coussin (42) est solidaire 
des pattes (38) de ladite seconde chape (35) et 
I'autre extremite dudit second coussin (42) est soli- 
daire des pattes (34) de ladite premiere chape (31 ). 

8. Dispositif selon les revendications 6 et 7, caract6rls6 
en ce que les coussins (41 , 42) sont de forme cylin- 
drique et en ^lastom^re. 

9. Dispositif selon Tune quelconque des revendica- 
tions precedentes, caracterise en ce qu'il comprend 
une allonge (50) dispos6e entre les extr6mit6s des 
arbres (2, 3) et comportant a chaque extremity une 
bride de raccordement (51 , 52) destinee a cooperer 
avec la bride de raccordement (10, 20) adjacente 
desdits arbres (2, 3). 



Claims 

1. Rotational coupling device for two independent, 
aligned transmission shafts (2, 3), formed by two 
connecting flanges (1 0, 20) each mounted at one of 
the opposing ends of said shafts (2, 3) and con- 
nected at the periphery and altemately to one 
another by connecting members (30) located in the 
same plane, substantially perpendicular to the rota- 
tion axis of said shafts (2, 3), and each comprising 
deformable elements (40), said adjacent connecting 
flanges (10, 20) being adapted to fit one inside the 
other and each being formed by a circular peripheral 
surface (12, 22) comprising drive elements uni- 
formly distributed about the rotation axis of said 
shafts (2, 3), characterised in that the drive elements 
are formed by three pairs of radial, cylindrical drive 
studs (14, 24). 

2. Device according to claim 1 , characterised in that 
the pairs of studs (14, 24) on each flange (10, 20) 
define between them a free space for the positioning 
of the pairs of studs (14, 24) of the adjacent flange 
(10, 20) in said plane which is substantially perpen- 
dicular to the rotation axis of said shafts (2, 3). 

3. Device according to claims 1 and 2, characterised 
in that each cylindrical stud (14, 24) is conical in 

shape. 

4. Device according to any one of the preceding 
claims, characterised in that each connecting mem- 
ber is formed by a connecting rod (30) having two 
straps (31 , 35) arranged opposite each other, the 



free ends of the straps (31 , 35) each being mounted 
to be freely rotatable on one stud (14. 24) of the pairs 
of adjacent studs of each connecting flange (1 0, 20) 
and the opposing ends of these straps (31 , 35) defin- 
5 ing a housing for the deformable elements (40) and 
being connected to one another by said deformable 
elements (40). 

5. Device according to claim 4, characterised in that 
10 the first strap (31 ) has, at its end opposite the second 
strap (35), lugs (34) which are intercalated between 
lugs (38) formed on the end of said second strap 
(35). 

15 6. Device according to claims 1 and 4, characterised 
in that the deformable elements (40) of each con- 
necting rod (1 0, 20) are formed by two coaxial pads 
(41,42). 

20 7. Device according to any one of the preceding 
claims, characterised in that one end of the first pad 
(41 ) Is integral with the body of the second strap (35) 
of said connecting rod (30) and the other end of said 
first pad (41) is integral with the lugs (34) of the first 

25 strap (31 ) and one end of the second pad (42) is inte- 
gral with the lugs (38) of said second strap (35) and 
the other end of said second pad (42) is integral with 
the lugs (34) of said first strap (31). 

30 8. Device according to claims 6 and 7, characterised 
In that the pads (41 . 42) are cylindrical in shape and 
made of elastomer. 

9. Device according to any one of the preceding 
35 claims, characterised in that it comprises an elon- 
gated portion (50) arranged between the ends of the 
shafts (2, 3) and having, at each end, a connecting 
flange (51 , 52) adapted to cooperate with the adja- 
cent connecting flange (10. 20) of said shafts (2, 3). 

40 

Patentanspruche 

1. Drehkupplungsvorrichtung fur zwei unabhangige 
45 und gleichachsig ausgerichtete Antriebswellen (2, 
3). mit zwei Anschiuftflanschen (10, 20), die jeweils 
an einem der sich gegenOberllegenden Enden der 
Wellen (2, 3) befestigt sind und an ihrem Rand 
abwechseind durch Verbindungsorgare (30) mitein- 
50 ander verbunden sind, die in derselben Ebene unge- 
fahr senkrecht zur Drehachse der Wellen (2. 3) lie- 
ger und jeweils verformbare Elemente (40) aufwei- 
sen, wobei die gegenuberliegendenden Verbin- 
dungsflansche (10, 20) ineinander steckbar sind 
55 und jeweils aus einer kreisrunden peripheren 
Scheibe bestehen, die die Antriebseiemente auf- 
weist, welche gleichma3ig verteilt um die Dreh- 
achse der Wellen (2, 3) angeordnet sind, dadurch 
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gekennzeichnet, da3 die Antriebselemente aus drei 
Paaren radial angeordneten zylinderformigen 
Antriebsklotzen (14, 24) bestehen. 

2. Vorrichlung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 5 
zeichnet, da3 die Paare der Klotze (14, 24) eines 
jeden Flansches (10, 20) zwischen sich einen Ireien 
Raum fur die Positionierung der Klotzpaare (14, 24) 
des benachbarten Flansches (10, 20) in der Ebene 
freilassen, die etwa senkrecht zur Drehachse der io 
Wellen (2, 3) verlauft. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 und 2, dadurch 
gekennzeichnet, daO jeder zylinderformige Klotz 

(14, 24) eine kcnische Form aufweist. ^5 

4. Vorrichtung nach einem der vorstehenden AnsprO- 
che, dadurch gekennzeichnet. da3 jedes Verbin- 
dungsorgan als Anienkpleuelstange (30) ausgebil- 

del ist, mit zwei Gabelkopfen (31 , 35), die einander 20 
gegenuber angeordnet sind und wobei die freien 
Enden der Gabelkopf e (31 , 35) trei drehbar jeweils 
aut einem Klotz (14. 24) der Paare benachbarter 
Klotze eines jeden Verbindungsflansches (10, 20) 
betestigt sind und die Enden, die den Gabelkopfen 2S 
(31, 35) gegenuberliegen, bilder ein Lager fur die 
verfomnbaren Elemente (40), und sind untereinan- 
der durch diese verformbaren Elemente (40) ver- 
bunder. 

30 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet. daQ der erste Gabelkopf (31 ) an seinem 
dem zweiten Gabelkopf (35) gegenuberliegenden 
Ende Finger (34) aufweist, die zwischen Finger (38) 
greifen, die am Ende des zweiten Gabelkopfes (35) 3S 
ausgebildet sind. 

6. Vorrichtung nach den Anspruchen 1 und 4, dadurch 
gekennzeichnet, daQ die verformbaren Elemente 

(40) einer jeden Kupplungspleuelstange (10, 20) 40 
durch zwei koaxiale Puffer (41, 42) gebildet sind. 

7. Vorrichtung nach einem der vorstehenden AnsprO- 
che, dadurch gekennzeichnet, da3 ein Ende des 
ersten Puffers (41) mIt dem Korper des zweiten 45 
Gabelkopfes (35) der Pleuelstange (30) f est verbun- 
den ist und das andere Ende des ersten Puffers (41 ) 

mIt den Fingern (34) des ersten Gabelkopfes (31) 
fest verbunden Ist und ein Ende des zweiten Puffers 
(42) mit den Fingern (38) des zweiten Gabelkopfes 50 
(35) fest verbunden ist und das andere Ende des 
zweiten Puffers (42) mit den Fingern (34) des ersten 
Gabelkopfes (31 ) fest verbunden ist. 

8. Vorrichtung nach den Anspruchen 6 und 7, dadurch 55 
gekennzeichnet, da3 die Puffer (41, 42) zyltnderfor- 
mig sind und aus einem Elastomer bestehen. 



9. Vorrichtung nach einem der vorstehenden Anspru- 
che, gekennzeichnet durch eine Verlangerung (50) 
zwischen den Enden der Wellen (2, 3). die an jedem 
Ende einen Verbindungsflansch (51, 52) aufweist, 
der mit dem angrenzenden verbindungsflansch (10, 
20) der Wellen (2, 3) zusammenwirkt. 
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Abstract of EP0592297 



The subject of the invention is a device for 
rotational coupling of two independent and 
aligned transnnission (driving) shafts (2, 3). The 
device is formed by at least two connection 
flanges (10, 20) each one mounted at one of the 
facing ends of the said shafts (2, 3) and which 
are connected at the periphery alternately to one 
another by connection members (30) situated in 
the same plane substantially perpendicular to the 
axis of rotation of these shafts (2, 3) and each 
including deformable elements (41 , 42). The 
connection flanges (10, 20) being nested in one 
another. 
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